
วงจรกรองสัญญาณผานทั้งหมดชนิดมมุองศานําแบบสมดุล
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A Fully-Balanced Current-Tunable Phase-Lead All-Pass Filter
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บทคัดยอ
บทความน้ีนําเสนอวงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมดชนิดมีมุมองศานํา วงจรจะนําไปสรางเปนวงจรรวมได โดย

ท่ีสถาปตยกรรมของวงจรไมสลับซับซอน และ สมดุลดวยสัญญาณความแตกตาง วงจรประกอบไปดวยทรานซิสเตอร
แบบไบโพลารชนิด NPN เพียง 6 ตัว และตัวเก็บประจุอีกหน่ึงตัว โดยปราศจากตัวตานทานภายนอกและเง่ือนไขในการ
สมดุลกันของอุปกรณ ทําใหเหมาะสมท่ีจะนําไปพัฒนาเปนวงจรรวม จากผลการจําลอง ความถ่ีจะมีความสัมพันธเชิง
เสนตรงกับคากระแส เมื่อกระแสมีคามากข้ึนจะสงผลตอความถ่ีใหมีคาสูงข้ึนเชนกัน ความถ่ีจะมีความสัมพันธกับคา
ความจุของตัวเก็บประจุ ใชกําลังไฟฟาต่ํา และความถ่ีสูงสุด 250 MHz

Abstract
A new integrable fully-balanced current-tunable in phase-lead all-pass filter is presented.

The architecture of the circuit is relatively simple and symmetry with differential signals consisting
of merely 6 NPN Bipolar transistors. Without external resistors and matching condition, the
proposed circuit is very appropriate to further develop into an integrated circuit. Simulation results
shown that: frequency is a function of bias current- the increasing currents effect the higher
frequency, frequency is a function of capacitance, low-power-consumption and the maximum
useful frequency of 250 MHz

คําสําคัญ : ปรับความถ่ีดวยกระแส สมดุล วงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมด
Keywords : Current-tunable, Fully balanced, All-Pass Filter
*ผูนิพนธประสานงานไปรษณียอิเล็กทรอนิกส wor_nui@yahoo.com โทร. 08 6851 4433
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การประชุมวิชาการมหาวิทยาลยัเทคโนโลยีราชมงคล คร้ังที่ 5

1. บทนํา
วงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมด (All Pass Filter, APF) คือ วงจรท่ีใชกรองสัญญาณผานทุกความความถ่ี

โดยสัญญาณท่ีผานจะมีขนาดเทากับสัญญาณอินพุตแตมีเฟสแตกตางจากสัญญาณอินพุต 90 องศา ดวยคุณลักษณะ
ดังกลาวจึงถูกนําไปใชเปนสวนประกอบในวงจรตางๆ ท้ังในระบบไฟฟาสื่อสารและอิเล็กทรอนิกส ยกตัวอยางเชน วงจร
มอดูเลต (ประกาศิต และคณะ, 2554) และวงจรเฟสล็อกลูป (Phase Lock Loop) (อิศราวุธ และคณะ, 2544) เปน
ตน จากงานวิจัยท่ีผานมาวงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมดนิยมพัฒนาโดยใชออปแอมป [xx-xx] และทรานซิสเตอร [xx-
xx] ซึ่งวงจรกรองความถ่ีผานท้ังหมดท่ีถูกพัฒนาโดยออปแอมปจะใชอุปกรณจํานวนมากและใชกําลังไฟฟาสูง ขณะท่ี
วงจรกรองความถ่ีผานท้ังหมดท่ีถูกพัฒนาโดยทรานซิสเตอรเปนการพัฒนาเพ่ือแกไขการใชอุปกรณจํานวนมากและการ
ใชกําลังไฟฟาสูงของออปแอมป อยางไรก็ตามการใชทรานซิสเตอรแบบไมสมดุลสงผลตอการเกิดสัญญาณรบกวนสูง
ตอมาไดมีการพัฒนาโดยการออกแบบวงจรกรองความถ่ีผานท้ังหมดท่ีโดยทรานซิสเตอรแบบสมดุลเพ่ือลดสัญญาณ
รบกวนดังกลาว และสามารถปรับความถ่ีดวยกระแส แตยังคงใชกําลังไฟฟาสูงเน่ืองจากมีจํานวนทรานซิสเตอรท่ีมาก

บทความน้ีจึงนําเสนอวงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมดชนิดมีมุมองศานําแบบสมดุลและปรับคาความถ่ีดวย
กระแส โดยใชทรานซิสเตอรแบบไบโพลาร NPN มีจํานวนทรานซิสเตอรนอยเพ่ือลดการใชกําลังไฟฟา และวงจรตอ
แบบสมดุลเพ่ือลดสัญญาณรบกวน

2. วิธีการทดลอง
2.1 วงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมด

วงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมดชนิดมีมุมองศานําแบบสมดุลและปรับคาความถ่ีดวยกระแสโดยใช
ทรานซิสเตอรจํานวน 6 ตัว แสดงดังรูปท่ี 1 ประกอบดวย วงจรทรานคอนดักแตนซชุดท่ี 1 (Q1 และ Q2) วงจรทราน
คอนดักแตนซชุดท่ี 2 (Q3 และ Q4) และภาระโหลด (Q5 และ Q6) จากรูปท่ี 1 วงจรทรานคอนดักแตนซชุดท่ี 1 รับ
สัญญาณแรงดัน inv ท่ีโหนด A และ B สงผลใหเกิดกระแสอิมิตเตอร 1ei ไหลจากขาอิมิตเตอรของทรานซิสเตอร Q1
ไปยังขาอิมิตเตอรของทรานซิสเตอร Q2 และสงผลใหกระแสคอลเลคเตอร 1ci ไหลจากโหนด E ไปยังโหนด D ขณะ
สัญญาณแรงดัน inv ท่ีโหนด A และ B สงผลใหเกิดกระแสอิมิตเตอร 2ei ไหลจากขาอิมิตเตอรของทรานซิสเตอร Q3
ไปยังขาอิมิตเตอรของทรานซิสเตอร Q4 เชนกัน และสงผลใหกระแสคอลเลคเตอร 2ci ไหลจากโหนด D ไปยังโหนด E
สัญญาณเอาพุตต ov เกิดจากการหักลางกันของกระแสกระแสคอลเลคเตอร 1ci และ 2ci แลวไหลผานโหลดจากโหนด
D ไปยังโหนด E

กําหนดให คาความตานทานอิมิตเตอรของทรานซิสเตอรของ Q1 ถึง Q2 มีคาเทากับ
IVrrr Teee /221  เมื่อ 1er และ 2er คือ คาความตานทานอิมิตเตอรของทรานซิสเตอร Q1 ถึง Q2

และ VVT 025.0 คือ  แร งดัน เ น่ืองจากความร อน  ( thermal voltage) ท่ี อุณหภูมิห อ ง
และ 2//43

'
eTeee rIVrrr  เมื่อ 3er และ 4er คือ คาความตานทานอิมิตเตอรของทรานซิสเตอร Q1 ถึง

Q2 ขณะท่ี 3/2)2/3/(65
''

eTeee rIVrrr  คือ คาความตานทานอิมิตเตอรของทรานซิสเตอร Q5 และ
Q6 จากรูปท่ี 1 กระแสอิมิตเตอร 1ei มีคาเทากับ eine rvi 2/1  และกระแสอิมิตเตอร 2ei มีคาเทากับ

)/1/()/12/( '
2 sCrvsCrvi eineine  เมื่อ 11 ec ii  , 11 ec ii  ท่ีโหนด D กระแสเอาพุตต

2121 cceeo iiiii  ดังน้ัน
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การประชุมวิชาการมหาวิทยาลยัเทคโนโลยีราชมงคล คร้ังที่ 5

3. ผลการทดลองและวิจารณผล
3.1 ผลการจําลอง

การจําลองการทํางานของวงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมดชนิดมีมุมองศานําดังรูปท่ี 1 ใชแบบจําลองของ
ทรานซิสเตอร NPN Q2N2222A ท่ีมีความถ่ี fT ท่ี 300 MHz (Couch II, 1997) และ คาตัวเก็บประจุเทากับ 0.01µF
โดยการจําลองดวยโปรแกรม SPICE ประกอบดวย 3 ข้ันตอน ไดแก ข้ันตอนการปอนขอมูลของวงจรและโนด เชน
พารามิเตอรของทรานซิสเตอร ตัวเก็บประจุ แหลงจายแรงดันไฟฟากระแสตรงและแหลงจายกระแสไฟฟากระแสตรง
รวมถึงคําสั่งการวิเคราะหผลตอบสนองตอความถ่ีของวงจร ในแฟมขอมูล ข้ันตอนการวิเคราะหวงจรโดยการเรียก
แฟมขอมูลในข้ันตอนแรก และข้ันตอนสุดทายการแสดงผลดวยโพรบ ซึ่งผลตอบสนองตอความถ่ีของวงจรโดยการ
จําลองวงจร แสดงดังรูปท่ี 2 เมื่อกระแส (I) มีคาเทากับ 50µA, 100µA, 300 µA 1mA และ 4 mA พบวา ท่ีมุม 90
องศา และขนาดของอัตราขยายจะมีคาคงท่ี จะมีคาความถ่ีในการใชงาน 3 MHz, 6 MHz, 18 MHz, 60 MHz และ
240 MHz ตามลําดับ

รูปท่ี 2 ผลตอบสนองตอความถ่ีของวงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมด โดย C=0.01 uF
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รูปท่ี 3 ผลตอบสนองตอความถ่ีของวงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมด เมื่อกําหนดให C= 10 pF
จากรูปท่ี 3 แสดงผลของการเปลี่ยนแปลงคากระแสท่ีสงผลตอมุมและความถ่ีของวงจรกรองสัญญาณผาน

ท้ังหมด ซึ่งพบวา ผลการจําลองท่ีไดจากการจําลองวงจร (Simulated) ไดมุมและความถ่ีท่ีมุม 90 องศา มีคาใกลเคียง
กับการแทนคาในสมการท่ี 4 (Expected) เมื่อคากระแสเปลี่ยนแปลงตั้งแต 10 µA ถึง 10 mA และกําหนดใหคาตัว
เก็บประจุมีคาคงท่ี C = 10 pF พบวา มีอัตราการขยายมีคาคงท่ีและท่ีมุม 90 องศา ความถ่ีจะมีความสัมพันธเชิง
เสนตรงกับคากระแสเมื่อกระแสมีคามากข้ึนจะสงผลตอความถ่ีมีคาสูงข้ึนเชนกัน และความสัมพันธเชิงเสนจะเปลี่ยนไป
เมื่อกระแสมีคามากกวา 10 mA หรือความถ่ีสูงสุด 240 MHz

รูปท่ี 4 ผลตอบสนองตอความถ่ีของวงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมด กําหนดให I = 200 µA
จากรูปท่ี 4 แสดงผลของการเปลี่ยนแปลงคาความจุของตัวเก็บประจุท่ีสงผลตออัตราการขยายและความถ่ี

ของวงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมด ซึ่งพบวา ผลการจําลองท่ีไดจากการจําลองวงจร (Simulated) ไดอัตราการขยาย
(Magnitude) และความถ่ีท่ีมุม 90 องศา มีคาใกลเคียงกับการแทนคาในสมการท่ี 4 (Expected) เมื่อคาความจุของตัว

วา
รส
ารว
ิชา
กา
รแ
ละ
วิจ
ัย ม
ทร

.พร
ะน
คร

 

ฉบ
ับพ
ิเศษ

RMUTP Research Journal Special Issue
The 5th Rajamangala University of Technology National Conference



624
วารสารวิชาการและวจิัย มทร.พระนคร ฉบับพิเศษ

การประชุมวิชาการมหาวิทยาลยัเทคโนโลยีราชมงคล คร้ังที่ 5

เก็บประจุมีคาเปลี่ยนแปลงตั้งแต 0.1 µF ถึง 7µF และกําหนดใหกระแส (I) คาคงท่ี I = 200 µA พบวา ท่ีอัตราการ
ขยายมีคาคงท่ี และท่ีมุม 90 องศา ความถ่ีจะมีความสัมพันธกับคาความจุของตัวเก็บประจุ เมื่อคาความจุของตัวเก็บ
ประจุมีคาลดลงจะสงผลตอความถ่ีมีคาสูงข้ึน และความสัมพันธจะเปลี่ยนไปเมื่อคาความจุของตัวเก็บประจุนอยกวา
0.1 µF ท่ีความถ่ีสูงสุด 250 MHz

4. สรุป
วงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมดชนิดมีมุมองศานําท่ีนําเสนอเปนวงจรแบบสมดุล และปรับความถ่ีดวยกระแส

วงจรน้ีประกอบดวย วงจรทรานคอนดักแตนซจํานวน 2 วงจร และภาระโหลดท่ีมีตัวเก็บประจุเปนสวนประกอบ
สามารถปรับความถ่ีดวยกระแสของทรานสคอนดักแตนซ ความถ่ีจะมีความสัมพันธเชิงเสนตรงกับคากระแสเมื่อกระแส
มีคามากข้ึนจะสงผลตอความถ่ีใหมีคาสูงข้ึนเชนกัน ความถ่ีจะมีความสัมพันธกับคาความจุของตัวเก็บประจุ และใช
กําลังไฟฟาต่ํา ท่ีอัตราการขยายคงท่ีและท่ีมุม 90 องศา ท่ีความถ่ีสูงสุด 250 MHz

5. กิตติกรรมประกาศ
ขอขอบพระคุณคณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยมหาสารคาม ท่ีใหการสงเสริมและสนับสนุนการทําวิจัย

ในครั้งน้ีจนสําเร็จลุลวง

6. เอกสารอางอิง
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องศาตามแบบสมดุล และปรับคาความถี่ไดกวางโดยการปรับคากระแส.วารสารปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา.
ปท่ี 3 (ฉบับท่ี 2).

อิศราวุธ สีดาดาน, วัลลภ สุระกําพลธร และบันลือ ศรีสุชินวงศ. 2544. วงจรกรองสัญญาณผานท้ังหมดชนิดมีมุม
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